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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegOtowej specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem nawierzchni
gruntowychdla wykonania zadania wyszczegdlnionego w SST — 00.00.00 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1 niniejszej
specyfikacji.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowych i otgj:
— D-05.01.01 Nawierzchnia gruntowa naturalna
- D-05.01.02 Nawierzchnia gruntowa ulepszona.

Nawierzchnie gruntowe mady¢ wykonywane w przypadkach, gdy konieczne jest
pofaczenie komunikacyjne, a wzgly ekonomiczne lub inne (np. ochrogradowiska) nie
pozwalaj na budow drogi o nawierzchni twardej.

Nawierzchnie gruntowe magoy¢ traktowane jako pierwszy etap budowy drogi,
ktéra kedzie ulepszana w miapotrzeb i maliwosci finansowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia gruntowa naturalna - o#smie w rozumieniu niniejszej SST jest
réwnoznaczne z pegiem ,nawierzchnia gruntowa profilowana” wedtugzaji podanej
definicji:

Nawierzchnia gruntowa profilowana - wydzielony gasenu, przeznaczony do ruchu lub
postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktorym wysgcy grunt podiga jest
wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu paghym i przekroju poprzecznym
oraz zagszczony.

1.4.2.Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony paerte, przeznaczony do ruchu
lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych, w ktérwystepujacy grunt podiga jest
ulepszony mechanicznie lub chemicznie, wyréwnangdpowiednio uksztattowany w
profilu podtwznym i przekroju poprzecznym oraz zagczony.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paa
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy naeteni gruntowych.

Grunty naley klasyfikowa zgodnie z normn PN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowej natekierowa sie zasad wykorzystania w
maksymalnym stopniu gruntu zalegmggo w podiau.

Rozpoznanie gruntu nale przeprowadzi na podstawie badamakroskopowych
okreslonych w normie PN-B-04452 [2]; badania uziarniewedtug normy PN-B-04481 [3]
lub PN-B-06714-15 [5].

Podziat gruntéw pod wzegllem wysadzinowdzi podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdkem wysadzinow4ei

Wymagania
Lp. Wiasciwosci Grunty Grunty Grunty
niewysadzinowd watpliwe wysadzinowe
1 |Wskanik nasnosci  wedlug BN W, 0d 5
70/8931-05 [17], %, (W) Wns>10 1 5 10 Waas <5
2 | Wskanik piaskowy (WP) wedtug BN- WP od 25
64/8931-01 [13] WP>35 do3s | WP<25
3 | Zawartd¢ czstek pontej 0,063 mni Lo o
wediug PN-§0671£15 [513] % ponizej 20 | 0d 20 do 3Q  powy] 30
4 | Zawartd¢ czstek pontej 0,02 mm Lo L
wedtug PN-BZ?O4481p[3] % ponizej 3 | od3do 10| powej 10
5 | Kapilarng¢ bierna wedtug PN-B-04493 Hgw od 1,0

Badaniami powinny hyobjete prébki gruntéw pobrane co najmniej nabgtkasé
strefy przemarzania (od 0,8 do 1,4 m od poziomente).
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3. SPRZET

0Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

Do wykonania nawierzchni gruntowych najestosowd sprzt okreslony w SST
D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna” lub TS®-05.01.02 ,Nawierzchnia
gruntowa ulepszona”.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O00O ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowani@mwierzchni powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réownoleglych do osi
drogi.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwi ¢ nacigniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wikszych nk co 10 metréw.

Przed wykonaniem nawierzchni najeoczyscic¢ i przygotowa podiaze.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyegce wykonania nawierzchni gruntowej i jej mighacji podano
w SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalhdy’ SST D-05.01.02 ,Nawierzchnia
gruntowa ulepszona”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6, a pozostate zasady w SST D-05.0#@l@Inawierzchni gruntowej naturalne;
pkt 6 i SST D-05.01.02 dla nawierzchni gruntowejpgdzonej pkt 6.

6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1.R6wna¢ nawierzchni

Nieréwnaci podiwne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrove tata, zgodnie z
normy BN-68/8931-04 [16].
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Nieréwndgci nawierzchni gruntowej nie powinny przekraca® mm.
6.2.2.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni riglemierzy¢ przy wyciu 4-metrowej faty i
poziomicy.

Odchylenia spadkéw poprzecznych nawierzchni natpeb i tukach nie powinny
by¢ wigksze nk £ 0,5 % od spadkéw projektowanych.

6.2.3.Rz¢dne wysokéciowe

Odchylenie rzdnych wysokéciowych nawierzchni od egzinych projektowanych
nie powinno by wicksze nk + 1 cmi -3 cm.

6.2.4.Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie nme by przesunita w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

6.2.5.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o vecej
niz+ 10 cmi-5cm.

6.3.Czestotliwosé oraz zakres bada# i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej
podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej

Lp.| WyszczegOlnienie bada pomiarow Minl;r;g;w?;frﬁg'ig\(’vvoéé

1 | Réwna¢ podiuzna co 20 m fatna kadym pasie ruchu

2 | Réwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km

3 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

4 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

5 | Uksztaltowanie osi w planié co 100 m

6 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ateania osi w planie natg
wykona® w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogdine”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektova, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toieji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynrézi objetych cen jednostkow podano w SST:
D-05.01.01 dla nawierzchni gruntowej naturalnef, 5k
D-05.01.02 dla nawierzchni gruntowej ulepszonef, Pk

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. O#mmia, symbole, podziat i opis
gruntéw

2.  PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapikzi biernej

5. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego

6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi siarki
metod; bromowg

7. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowla
i drogowe. Badania techniczne

8. PN-B-19701 Cement powszechnegostku. Sklad, wymagania i ocena

zgodndci
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9. PN-B-30020 Wapno

10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z grunepszonego
wapnem

12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieimka piaskowego

14. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obegizenie ptyt

15. BN-75/8931-03 Pobieranie prébek gruntéw do weldrogowych i
lotniskowych

16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

17. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieasmska ngnosci gruntu
jako podtaa nawierzchni podatnych

18. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsghika zagszczenia gruntu

19. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowauntgw stabilizowanych
aktywnymi popiotami lotnymi

10.2. Inne materiaty

20.J. Jaworski. Drogi gruntowe. €2 |. Projektowanie. Studia i materialy. Zeszyt nr 8,
IBDiM, Warszawa, 1977.

21.J. Jaworski. Drogi gruntowe. €z Il. Budowa nawierzchni, drdg i placéw. Studia i
materialy. Zeszyt nr 10, IBDiM, Warszawa 1978.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoélowe] specyfikacgchnicznej (SST) as
wymagania dotycgce wykonania i odbioru rob6t zyaanych z wykonywaniem nawierzchni
gruntowej naturalnejdla wykonania zadania wyszczegdlnionego w SST — 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1 niniejszej
specyfikacji.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej natuegl

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okétenia zostaty podane w p. 1.4. SST D-05.01.00 ,Naxdghnie
gruntowe. Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nawierzchnie gruntowe naturalne mdgy¢ wykonywane z gruntdw zalegajych
w podiazu.

Rozpoznanie i klasyfikagjgruntu naley przeprowadzawedtug zasad podanych
w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagargalne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 3.
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3.2. Sprat do wykonania nawierzchni gruntowe;j

Wykonawca przygpujacy do wykonania nawierzchni gruntowej profilowanej

powinien wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— zrywarek lub ptugéw, kultywatorow do ewentualnegalshnienia gruntéw,

— zgarniarek lub spycharek$jewymagane jest wgpne wyréwnanie profilu podiunego,

- roéwniarek lub koparek wypoganych w tyki o profilu trapezowym do wykonania
rowéw odwadniajcych,

— réwniarek lub szablonéw do wyprofilowania przekrppprzecznego korony drogi,

- walcoéw statycznych, gtadkich lub ogumionych, ewalrtie walcow wibracyjnych lub
plytowych zagszczarek wibracyjnych,

— przewanych zbiornikéw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypogsanych w uradzenia
do réwnomiernego i kontrolowanego rozpryskiwaniawo

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogllne wymagania dotygze transportu podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport gruntu

Grunt mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-08001,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Wymagania dotyege przygotowania podla podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5.

5.3. Profilowanie i zagszczenie nawierzchni gruntowej

W przypadku, gdy w podim drogi zalegaj spoiste grunty, naly je spulchng i
rozdrobné przy wyciu zrywarki lub sprgtu rolniczego (ptuga lub kultywatora).

Jereli dokumentacja projektowa lub SST nie przewqdupaczej, czynn<ci
profilowania mog by¢ wykonywane dcznie z robotami ziemnymi.

Profilowanie nawierzchni gruntowej nale rozpoca¢ od wykopania rowow
(o przekroju tréjlgtnym przy uyciu rowniarki lub trapezowym przyzyciu koparki z
odpowiednim osprgem) z jednoczesnym przesggiem gruntu uzyskanego z wygcia
rowéw, na korom drogi.

Przesunjty urobek rozciela s¢ i wstgpnie wyréwnuje w profilu podtinym i
przekroju poprzecznym przyyciu réwniarki.
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Ostateczne wyréwnanie korony drogi z nadaniem wgangch spadkéw
podituznych i poprzecznych natg wykona kolejnym przejciem rowniarki lub przy gyciu
szablonu.

Zaleca si wykonywanie profilowania nawierzchni gruntowej prazyciu dwéch
réwniarek, z ktorych:

- jedna wykonuje rowy i przesuwa grunt,
— druga roZciela i wyréwnuje przesugty grunt.

Przy profilowaniu nawierzchni gruntowej rOéwniarkameleca si, aby dlugéc
jednorazowo profilowanego odcinka wynosita co nagnf50 m i byla tak dobrana, aby:
- profilowanie zostato zak@zone w cigu jednego dnia roboczego,

— na kacach odcinka byta nitiwo$¢ zawracania maszyn (np. zjazdy na drogi boczne).

Po wyréwnaniu i sprofilowaniu dreggruntovg naley zagscic. Liczbe przejé
sprztu zagszczajcego potrzebn do wymaganego zagzczenia gruntu natg ustalc
doswiadczalnie, np. na odcinku prébnym.

Wyréwnary i wyprofilowarg nawierzchrg gruntowy zagszcza s przy
wilgotnosci optymalne;j.

Jezeli wilgotnasé gruntu jest nisza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 20 %
jej wartasci, to wilgotnag¢ gruntu naley zwiekszy¢ przez dodanie wody. 2&i wilgotnasé
gruntu jest wysza od wilgotnéci optymalnej o 10% jej warfoi, grunt naley osuszy.
SposO6b osuszenia powinienttmaakceptowany przezdyniera.

Zagszczenie wyprofilowanej nawierzchni gruntowej o gkmoju daszkowym
nalezy rozpoczyna od kravedzi drogi i stopniowo przesuwapasami podinymi
cze$ciowo nakladajcymi sk w kierunku jej osi. Zagpzczenie drogi gruntowej o
jednostronnym spadku, nale rozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwa pasami
podiuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku gornej kragdzi.

Zageszczenie nalg uzn& za dostateczne, gdy nie wystija slady po przejédzie
sprztu zagszczagcego.

5.4. Utrzymanie nawierzchni gruntowej

Nawierzchnia gruntowa po oddaniu do eksploatagjimaga systematycznych
zabiegow pigjgnacyjnych.

Powstagce koleiny, zaghbienia i wyboje usuwa sinajlepiej przy ayciu wioka,
szablonu lub réwniarki. Wtokuje ginawierzchrg po deszczu, gdy grunt jest wilgotny i
wiok tatwo scina wybrzuszenia i wyrownuje wgtienia.

Jeeli powstate uszkodzeniag sznaczne, naly usuné je przez wykonanie
remontu nawierzchni. Remont polega na wypetnienibojow lub koleinswiezym gruntem
0 wiasciwosciach zblzonych do gruntu w nawierzchni, wyprofilowaniu za npmx
réwniarek i zagszczeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania i pomiary

Wykonawca powinien sprawdzavszystkie cechy geometryczne wymienione w
pkt 6.2 SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe. Wyamgia ogélne”, z estotliwoscia
podar w tablicy 2.

Zagszczenie profilowanej drogi gruntowej nale sprawdzé wykonupc
oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu zgodnie z BN-77/8931-12 [18].

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzi na podstawie oceny wizualnej
oraz pomiaréw wykonanych co najmniej w 10 punktaehl km i poréwnaniu zgodéa
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentacpjektovy.

Odchylenia od dokumentacji projektowej nie powimmgekraczéa nizej podanych
wartasci dopuszczalnych:

— glkbokas¢ rowdw +5cm,
— szerokd¢ dna rowéw trapezowych  +5cm,
— pochylenie skarp +10% wartéci pochylenia wyranego

tangensemdta.
Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdzé co 100 m. Odchylenie spadkéw
od spadkéw projektowanych nie powinna:lwicksze nk + 0,1 %.
Szczegolp uwag nalezy zwrdcik na widciwe spadki dna rowdw, ktére powinny
by¢ zgodne z projektowanymi kierunkami odprowadzenia w

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchnigruntowej

Wszystkie powierzchnie nawierzchni gruntowej dmfianej wykazujce wicksze
odchylenia cech geometrycznych od gleaych w pkt 6.2 powinny hypoprawione przez
spulchnienie, wyréwnanie i powtérne zagczenie, w terminie uzgodnionym zynierem.

Wszystkie elementy odwodnienia wykagg wiksze odchylenia od okilenych
w pkt 6.2 powinny b§ poprawione do wymaganych wymiarow i poclhiyle

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po vgfkonaniu nagpi
ponowny pomiar i ocena na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-05.0,Navierzchnie gruntowe.
Wymagania ogoélne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-05M,N@awierzchnie gruntowe.
Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platfoi podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoélne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— spulchnienie, wyprofilowanie i zagzczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwjzane podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe
Wymagania ogdélne” pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecniej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowej
ulepszonejdla_wykonania zadania wyszczegélnionego w SST — 00.00.00 WYMAGANIA
OGOLNE pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1 niniejszej
specyfikacji.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowe] ulepsgzo mechanicznie Ilub
chemicznie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego inaym gruntem
poprawiajcym sktad granulometryczny i viigiwosci gruntu rodzimego.

1.4.2. Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszanka gruntwpiga i wody, dobranych w
odpowiednich proporcjach.

1.4.3. Grunt stabilizowany aktywnymi popiotami lotnymi ieszanka popiotowo-gruntowa
zagszczona i stwardniata w wyniku uktzenia procesu wzania popiotu.

1.4.4. Stabilizacja gruntu aktywnymi popiotami lotnymi -rgees technologiczny
polegajicy na spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu i zmiesaago z popiotem lotnym i
woda oraz zagszczeniu przy wilgotnizi optymalne;.

1.4.5. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wedtug wzoru:

U = %
dio
gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgr(mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgr(mm).

1.4.6. Pozostale okidenia podstawowe gs zgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-Mx©0.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 1.4.
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1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszonemechanicznie
2.1.1.Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinnatmeenowy sktad uziarnienia
wedtug tablicy 3. Krzywa uziarnienia mieszanki poma posiadauziarnienie cjgte i leze¢
w obszarze ok&onym na rysunku 1.

2.1.2.Mieszanka gliniastawirowa

Optymalna mieszanka gliniast@irowa powinna mié ramowy skiad uziarnienia
wedtug tablicy 4. Krzywa uziarnienia mieszanki poma posiadauziarnienie cjgte i leze¢
w obszarach oké&onych na rysunku 2.

2.1.3.Mieszanki gruntéw z kruszywami odpadowymi

Do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntovzgddca s stosowa:
— odpady kruszywa tamanego (frakcje od 0 do 4 mnf) dd 8 mm, od 0 do 12 mm, od O
do 16 mm),
— zuzle paleniskowe i hutnicze po zalazeniu procesu ich rozpadu (frakcje od 2 do
31,5 mm) wg PN-B-06731 [7].
Materialy te powinny mi€ odpowiednio zrénicowane frakcje, a ich wskaik
réznoziarnistéci powinien spetni@warunek wyraony wzorem:
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Tablica 3. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej méedki gliniasto-piaskowej

Lp. Wiasciwosé Wymagania
1 | Zawartd¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawartd¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), %o od 708%0
3 | Zawartd¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), % od 1221
4 | Zawartdc frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnej mieszglikiasto-piaskowej

Tablica 4. Ramowy skiad uziarnienia optymalnychsmének gliniastawirowych
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Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit (mm) na warsfwolng na warstw gorrg
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszagtielastozwirowych

2.2. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszoneghemicznie

2.2.1.Grunty do stabilizacji aktywnymi popiotami lotnymi




28 Nawierzchnie gruntowe D-05.01.00

Przydatné¢ gruntow przeznaczonych do stabilizacji aktywnymptami lotnymi
nalezy oceni& na podstawie wynikéw baddaboratoryjnych wykonanych wedtug normy
BN-71/8933-10 [19].

Do ulepszania nawierzchni gruntowych aktywnymi ip&gmi lotnymi nadaj si¢
grunty mato isrednio spoiste o wskaiku plastycznéci wynoszcym od 3 do 20. Grunty te
powinny spetnid wymagania podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania dla gruntow przeznagebndo ulepszania drog gruntowych
aktywnymi popiotami lotnymi (wg BN-71/8933-109])

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-04481 [3]
— ziarn przechodgcych przez sito # 40 mm, % 100
— ziarn przechodgcych przez sito # 20 mm, %, nie mnieg n 85
— ziarn przechodgcych przez sito # 4 mm, %, nie mnieg n 50
- czastek mniejszych od 0,002 mm, %, nieedj niz 20

2 | Granica ptynnéci wg PN-B-04481 [3], %, ponej 40

3 | Zawartd¢ czesci organicznych wg PN-B-04481 [3], %, poej 5

4 | Zawart@¢ siarczandw w przeliczeniu na $@g PN-B-06714

28 [6], %, ponte] 1

Grunty o wskaniku plastycznéci mniejszym od 3 naky doziarné gruntem
spoistym lub stosowa szczeg6lnie w przypadku piaskow réwnoziarnistycbdatki
ulepszajce wedtug pkt 2.2.4.

2.2.2.Aktywne popioty lotne

Nalezy stosowdé aktywne popioty lotne z ggla brunatnego rodzaju WB,
odmiany c, odpowiadage wymaganiom normy PN-S-96035 [12].

Popioty lotne o zawartoi wolnego tlenku wapniowego (CaO)ekszej ni 7%,

przydatne gjako samodzielny materiat wdigcy. Popioly lotne o zawar§oi wolnego tlenku
wapniowego od 3,5% do 7% najewzbogaat dodatkami ulepszggymi wg pkt 2.2.4.

2.2.3.Woda

Nalezy stosowé wode odpowiadajca wymaganiom normy PN-B-32250 [10]. Bez
bada laboratoryjnych mgna stosowé pitna wode wodochgows.

2.2.4.Dodatki ulepszajce

W uzasadnionych przypadkach przy ulepszaniu naelei gruntowych
aktywnymi popiotami lotnymi stosuje escement klasy 32,5 odpowiaday wymaganiom
PN-B-19701 [10] lub wapno odpowiadag wymaganiom PN-B-30020 [9].
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3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

W zalenosci od okrglonego w dokumentacji projektowej lub SST sposobu
ulepszania nawierzchni gruntowej, Wykonawca pegyghcy do wykonania robot
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— spycharek, rowniarek lub sgim rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputdhnia
i profilowania,

- zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozkladamaterialtbw do mechanicznego
ulepszania nawierzchni,

— rozsypywarek rolniczych wyposganych w ostony przeciwpylne i szczeliny o
regulowanej szerokai do rozsypywania spoiwsrodkéw chemicznych,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brotglerzowe, kultywatory) lub
ruchome mieszarki do wymieszania gruntu z materiatdepszajcymi,

— przewanych zbiornikéw na wog (drogowe, rolnicze itp.) wypogsanych w uradzenia
do réwnomiernego i kontrolowanego dozowania wody,

- walcéw ogumionych i gtadkich, lekkich srednich, samojezdnych lub doczepianych,
walcow wibracyjnych jedno i dwuwatowych, wibracyply i wibrouderzeniowych
zag:szczarek do zagzczania wyprofilowanej warstwy gruntu wymieszanego
dodatkami ulepszagymi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszaniaigraehni gruntowej mina
przewozt dowolnymisrodkami transportu.

Materialy do chemicznego ulepszania nawierzchointwej naley przewozé
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-08001,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiaa

Wymagania dotyege przygotowania podla podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 5.

5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mémnicznie
5.3.1.Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpoaxiem robdét Wykonawca powinien dostarézynzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki optymalnej opadbki gruntdw przeznaczonych na
mieszank, pobrane w obecroi Inzyniera.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowéadgmaganiom podanym w
tablicy 3 i na rysunku 1 lub w tablicy 4 i na ry&ur? i zawiera:

- opis i wyniki bada gruntow,
— okredlenie wilgotnaci optymalnej mieszanki wg metody Proctora podamepormie
PN-B-04481 [3].

5.3.2.Wbudowanie i zagszczenie mieszanki optymalnej gruntowej

W gruntach piaszczystych mieszanloptymalry zaleca si wbudowywa
sposobem powierzchniowym. Na wyprofilowanym padtow kierunku podianym i
uformowanym poprzecznie ze spadkiem okoto 4%, zyaie catej powierzchni roziy¢
réwnomiernie grunt doziarniggy (spoisty). Grunt doziarniggy maze by rozktadany
bezpdrednio po przywiezieniu lub gromadzony w pryzmachrazkiadany przed
mieszaniem.

Przed rozposxiem mieszania natg sprawdzé wilgotnos¢ gruntow.
W przypadku gdy jest ona #sza od wilgotnéci optymalnej o wicej niz 20 % jej wartdci,
nalezy doda wody do uzyskania wilgotoi optymalnej, a w przypadku gdy jestigga o
wiecej niz 10% jej wartdci, grunt naley przesusz§.

Mieszanie gruntdw nalg wykonywa do czasu uzyskania jednolitej barwy i
struktury mieszanki. Naky zwrac& uwag, aby wymieszana byta cata zaprojektowana
grubas¢ warstwy gruntu podtea.

Sprzt mieszajcy powinien posuwasic wzdiuz drogi rownolegtymi pasamslady
kolejnych przejazdéw powinny naktadsic na szerokéci od 10 do 15 cm.

Po zakdczeniu mieszania nie powinnodw mieszance grudek gruntugkszych
od 0,5 cm.

Wymieszany grunt naty wyréwna i wyprofilowaé, a nasgpnie zagsci¢ walcem
ogumionym, wielokotowym lub gtadkim o masie od @ib5,0 Mg.

Zag;szczenie nawierzchni o przekroju daszkowym haleozpoczyna od
krawedzi i stopniowo przesuwtapasami podiznymi czsciowo naktadajcymi si w
kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyalezpoczyné od
dolnej krawedzi i przesuwéa pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku
jej gornej krawdzi.

Zagsszczenie nalyy kontynuowg do osigniecia wskeanika zagszczenia
wymaganego w dokumentacji projektowej i SST.
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Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydioie nawierzchni o
grubaici powyzej 15 cm, to wbudowanie mieszanki rglewykona dwuwarstwowo.
Wszystkie wymienione wagj czynndci nalezy wykona oddzielnie dla kadej warstwy.

W gruntach gliniastych mieszanloptymalry zaleca s wbudowywd& sposobem
korytowym. Mieszank wykonuje s¢ w przygotowanym korycie o gbokasci od 30 do
35 cm i spadku poprzecznym co najmniej 4%.

Grunty przeznaczone do mieszanki powinny ktadane w pryzmach wzdtu
drogi lub bezpérednio dowagone do koryta. Rozkladaesje tak, aby grubi& warstwy
mieszanej nie przekraczata 15 cm.

Ukfadanie warstw gruntu gliniastego i gruntu p&agstego naley wykonywa na
przemian. Grub& warstw zaleéy od proporcji gruntbw w mieszance optymainej.

Dla ochrony pionowych kragdzi koryta przed uszkodzeniem oraz mieszanki
przed zanieczyszczeniem gruntem z poboczy, zalecakéadanie krawdzi jedry lub
dwoma warstwami darniny lub deskami ustawianyghem, ktére naley usuryé po
przemieszaniu gruntow.

W gruntach gliniastych dopuszczg sakze wbudowywanie mieszanki sposobem
powierzchniowym (w przypadku, gdy w podtozalega lekkie gliny).

Zasady wykonywania robo6t sposobem powierzchniowsgm analogiczne do
podanych przy wbudowywaniu mieszanki w gruntachsgiaystych. Spadek poprzeczny
podiaza powinien by wiekszy od 2%.

5.3.3.Projektowanie sktadu mieszanki gruntu z kruszywadpadowymi

Przy projektowaniu sktadu mieszanki gruntu z kywsem odpadowym naky
kierowa si¢ zasadami podanymi dla uziarnienia mieszanek optyola wedtug niniejszej
specyfikaciji.

5.3.4.Whudowanie i zagszczenie mieszanki gruntu z kruszywami odpadowymi

Do ulepszania nawierzchni gruntowej odpadami knwsztamanego zalecaesi
stosowé sposéb korytowy, a do ulepszamazlem paleniskowym lub hutniczym, sposob
powierzchniowy.

Zasady wykonania nawierzchni powinny¢bygodne z podanymi w pkt 5.3.2
niniejszej specyfikacji, odpowiednio dlaidego sposobu.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywami odpaduwpo oddaniu do
eksploatacji powinna ldypielegnowana. O ile SST nie przewiduje inaczej, w olerdgm
nalezy:

- wyréwnywa powstate zagbienia i koleiny przy #yciu wioka, szablonu lub réwniarki,
- zagszcza& wyréwnary nawierzchng.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona kruszywem tamalwonruzlem, w okresie od
4 do 6 tygodni po oddaniu jej do eksploatacji, powi by chroniona przez ograniczenie
predkosci pojazdéw do 30 km/h oraz réwnomiernie dsarzana przez ruch na catej
szerokdci (przektadany na e pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw).
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5.4. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej chmicznie

5.4.1. Projektowanie skladu mieszanki gruntu stabilizovggneaktywnymi popiotami
lotnymi

Przed rozpogziem rob6t Wykonawca powinien dostarézynzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki oraz probkinguu aktywnych popiotow lotnych oraz
ewentualnych dodatkéw ulepszeych, pobrane w obec# Inzyniera.

Projekt skltadu mieszanki stabilizowanej aktywnypoipiotami lothymi powinien
by¢ opracowany zgodnie z zaleceniami normy BN-71/8928319].

Projekt sktadu mieszanki powinien zawiera
— wyniki bada gruntu przeznaczonego do stabilizaciji,

— wyniki bada popiotéw lotnych,

— wyniki bada mieszanki gruntu stabilizowanego aktywnymi popigitéotnymi,

- w przypadkach wtpliwych - wyniki badania jakii wody wedtug normy PN-B-32250
[10],

— wilgotnos¢ optymalr mieszanki gruntu z popiotami,

- wymagan ilos¢ popiotdbw lotnych w mieszance i ewentualnych dodatk
ulepszajcych.

Zaprojektowany sklad mieszanki powinien zapéwoitrzymanie wHCiwosci
gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotami lotnyrmgodnych z wymaganiami podanym
w tablicy 6.

Tablica 6. Wymagane wdaiwosci mieszanek gruntéw stabilizowanych aktywnymi
popiotami lotnymi

Wiasciwosci Wymaganie

Stabilizacja aktywnymi popiotami lotnymi

Wytrzymaitai¢ nasciskanie badana wg BN-71/8933-10 [19], MPa,|nie
mniej niz

— po 14 dniach 1,6
- po 42 dniach 2,5
Wskaznik mrozoodpornéci okreslony wg BN-71/8933-10 [19], mnigj 06
niz '

5.4.2.Whudowanie i zagszczenie gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotarmymi

Stabilizacg gruntéw aktywnymi popiotami lotnymi nalg wykonywa co najmniej
dwa miesice przed spodziewanym wypteniem ujemnych temperatur otoczenia.

Do stabilizacji gruntéw spoiwami nipa stosowé ruchome mieszarki lub spitz
rolniczy. Maszyny te powinny zapewnwykonanie nawierzchni o0 wymaganej greétioi
wihasciwosciach zgodnych z wymaganiami niniejszej specyfikacj

Przed rozieeniem popiotdw lotnych, grunt powinien d&yspulchniony i
rozdrobniony tak, aby przez sito # 4 mm przechadait najmniej 80% gruntu.
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Na tak przygotowanym gruncie najerozsyp& roéwnomiernie popioty lotne,
zgodnie z zaprojektowagnloscig.

Po rozi@eniu na gruncie przewidzianej §lm spoiwa, grunt nalg kilkakrotnie
wymiesz&, bez dodania wody,zado uzyskania jednolitej barwy mieszanki, bez smug
plam na catej grubci warstwy stabilizowanej.

Po wymieszaniu gruntu ze spoiwem rgleprawdzt wilgotnos¢ mieszanki. Jeeli
wilgotnos¢ jest mniejsza od optymalnej o eeej niz 20% jej wartéci nalezy dod&
odpowiedny ilos¢ wody. Po dolaniu wody natg rozsypé& dodatki ulepszage, jéli
przewidziane jest ich stosowanie i ponownie wynaégavilzong mieszank do otrzymania
jej jednolitej barwy. W przypadku stosowania cernejatko dodatku ulepszajego przy
stabilizacji gruntu aktywnymi popiotami lotnymi, @ od momentu rozienia cementu do
momentu zakiczenia mieszania nie powiniendgtuzszy od 2 godzin.

Po zakdéczeniu mieszania natg warstwe wyprofilowaé do wymaganych w
dokumentacji projektowej ezinych oraz spadkéw poprzecznych. Do tego celuzpaley¢
réwniarek i prowadnic podiunych uktadanych kalorazowo na odcinku roboczym.

Po wyprofilowaniu mieszanki stabilizowanej aktywniypopiotami lotnymi nalgy
natychmiast rozpogz zag:szczanie warstwy.

Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym hatezpocaé¢ od kravedzi i
stopniowo przesuwapasami podtznymi czsciowo naktadanymi w str@nosi nawierzchni.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoca¢ od dolnej krawdzi
nawierzchni i przesuwapasami podtnymi, czsciowo naktadanymi w str@njej gornej
krawedzi.

Wskaznik zagszczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [18] powinien
wynosic co najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia, wedtug normalnej préby Proctora
zgodnie z normp PN-B-04481 [3]

Ruch pojazdéw po nawierzchni wykonanej z gruntbizwanego aktywnymi
popiotami lotnymi maée by dopuszczony najwczeiej po uptywie 14 dni od jej
wykonania, ruch konny po 20 dniach.

Nawierzchng¢ z gruntu stabilizowanego aktywnymi popiotami latmyw okresie
14 dni od jej wykonania natg pielegnowa przez przykrycie piaskiem i utrzymywanie go
w stanie wilgotnym w okresie wietrznej i suchej pdy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca powinien przeprowédbadania
niezkedne do opracowania projektu skladu mieszanki optyepalub stabilizowane;j
spoiwami, w zakresie i czasie okienym w niniejszej specyfikaciji.
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6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ i zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
mechanicznie

W czasie rob6t naly sprawdzé:
a) uziarnienie mieszanki optymalnej,
b) jednorodnéc¢ i gigbokas¢ wymieszania,
C) zag:szczenie warstwy,
d) wilgotnos¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tyezaleca i stosowanie
piknometru polowego lub powietrznego
€O najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczejym ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyréo800 nf.

6.3.2.Czestotliwos¢ | zakres badaprzy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej
chemicznie

W czasie rob6t naky sprawdzé:

a) uziarnienie gruntu,

b) jednorodné¢ i gtebokas¢ wymieszania,

C) zagszczenie warstwy,

d) wilgotnos¢ mieszanki gruntu z popiotami lotnymi wg dowolnegtody, z tynmze zaleca
sie stosowanie piknometru polowego lub powietrznego

€O najmniej 2 razy na dziennej dzialce roboczefym ze maksymalna powierzchnia

nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrio00 nf,

e) wytrzymalai¢ 14 i 42-dniovy mieszanki gruntu z popiotami lotnymi - co najmniej
seria walcéw (6 szt 8 cm) na dziennej dzialce roboczej z tyne, maksymalna
powierzchnia przypadaga na jedno badanie powinna wyrio800 nf.

Badania aktywnéi popiotéw lotnych naley wykonywa® dla kazdej dostawy wg

BN-71/8933-10 [19].

Badania wody i dodatkéw ulepszeych naley wykona& w przypadkach

watpliwych.
6.3.3.Badania i pomiary cech geometrycznych

Gruba¢ nawierzchni Wykonawca powinien mietzypo jej zagszczeniu w
3 losowo wybranych punktach nazklej dziennej dziatce roboczej i nie rzadzie; w
1 punkcie na 400 frpowierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétionawierzchni nie powinny
przekracz&-5% i +10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powiryy roierzone i oceniane
wedtug zasad podanych w pkt 6.2 SST D-05.01.00 ,jNieashnie gruntowe. Wymagania
ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-05.0.Ne@vierzchnie gruntowe.
Wymagania ogdlne” pkt 7.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-05M,N@awierzchnie gruntowe.
Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platfoi podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuije:

a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robot,

— dostarczenie i rozi@nie materiatow warstwami na zadmg grubaé i szerokae,

— wymieszanie materiatéw,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

— skropienie wod i zag:szczenie poszczegoélnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

b) dla nawierzchni ulepszonej chemicznie

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezidagkowa,

- dostarczenie do miejsca wbudowania i raeltiesrodka chemicznego,

— wymieszanie w korycie z gruntem pogio

- wyréwnanie, wyprofilowanie i zagzczenie,

— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwjzane podano w pkt 10 SST D-05.01.00 ,Nawierzchmigipwe.
Wymagania ogoine”.



