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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmioterminiejszej szczegotowej specyfikacji technicznes TP 9 wymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem zjazdu z nawierzchmiirowej przy
przebudowie drég gminnych nr 250604W i 250603W zkalizowanych pomiedzy droga powiatowg nr 2536W od
drogi krajowej nr 53 — Obierwia — Chudek — Baranowao

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stampmdstaw do sporzdzenia czsci
technicznej istotnych warunkéw zamowienia publigmeéa wykonanie robot przebudowy drogi
ujetych w dokumentacji projektowej i opisanych szczeg® co do rodzaju i iléci w przedmiarze
robot.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem nawierzchriwirowej.
Nawierzchng zwirowa mazna wykonywaé na drogach obgionych ruchem bardzo lekkim i
lekkim.
Najkorzystniej jest wykonyw@ja w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng¢ zwirowg mazna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i uktada
na:
- podiazu gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to mjruprzepuszczalny -
dwuwarstwowo,
- podiazu gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lotnymwegla brunatnego lub
cementem, w przypadku gdy jest to grunt nieprzefrany - jednowarstwowo,
- warstwie odsgczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchniapneystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, nierbwroi, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas,
jak np. nawierzchnia ttuczniowa, brukowcowa fhvtirowa.

1.4.2.Nawierzchniazwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesggmych, ktorej warstwa
scieralna jest wykonana z mieszanwirowej bez uycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostale oki&denia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.08/ymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjvkt
1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puav SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchnizwirowych

Mieszankazwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia miesiank
powinna miéci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnignsalanych na rys. 1. Sktad
ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.



Kruszywo naturalneayte do mieszankiwirowej powinno spetni@wymagania normy PN-
B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wgk& piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki
0 uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésad 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésd 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej masizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
K %szk . dnaW|er?chn|a| b warstwa dolna nawierzchn
wadratowyc Jednowarstwowa u . dwuwarstwowej
h sita warstwa gorna nawierzchni
dwuwarstwowej
mm a b, a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchnizwirowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchniwirowej powinien wykazé si¢

moazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

- koparek i tadowarek do odspajania i wydobywaniangru

- spycharek, rowniarek lub sptm rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputtania,
rozktadania, profilowania,

- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brot@aerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,

- przewanych zbiornikbw na wog do zwizania mieszanki optymalnej, wypasamych w
urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowarédly,

- walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotowychklkéch i srednich,

- walcow wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczafych je przed zanieczyszczeniem i rozsegregowannagmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe pod nawierzchniwirowa powinno spetni@a wymagania okrdone w
SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podi@a”.

Podiaze powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnpgprzez
utozenie warstwy odgzapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaldo wigkszym od 8
m/doke, wedtug zasad okéknych w SST D-04.02.01 ,Warstwy agtzapce i odcinajce”.

Zamiast warstwy odszapcej podiae gruntowe mazna ulepszy stabilizupc je wapnem,
cementem lub popiotami lotnymi zggia brunatnego wedtug zasad ckoaych w SST D-04.05.00
.Podbudowy i ulepszone podia z gruntow lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi”.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podi, jezeli nie zostata okédona w dokumentacji
projektowej, powinna wyno&il5 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchnizwirowej

5.3.1.Projektowanie sktadu mieszardwirowej

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada& mieszanki, wedtug wymaggodanych w punkcie 2.2,



c) wilgotnas¢ optymalry mieszanki okrdong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z neriAN-
B-04481 [1].

5.3.2.0dcinek probny

Wymagania dotycxce wykonania odcinka prébnego podano w SST D-08001.
.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.3.3.Wbudowanie i zagszczanie mieszankwirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowe] gré&io przy
uzyciu réwniarki. Grubé¢ roziozonej warstwy mieszanki powinna dytaka, aby po jej
zag:szczeniu osgnicto grubd¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na pagialepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kadej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagtogruntowym Ilub warstwie
odsiczapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna b§ zagszczona przégiami walca statycznego
gtadkiego. Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powiraapocz¢ sic od kravedzi i
stopniowo przesuwa pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi si w kierunku jej osi.
Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym spadku zgal®zpocza¢ od dolnej krawdzi i
przesuwé pasami podinymi czsciowo nakladajcymi s, w kierunku jej gornej krawdzi.
Zageszczenie naley kontynuowg do osagnigcia wskanika zagszczenia podanego w SST, a w
przypadku gdy nie jest on okteny, do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszegozni
0,98 zagszczenia maksymalnego, oklienego wedtug normalnej préby Proctora, zgodnidNzBR
04481 [1] i BN-77/8931-12 [6].

Wilgotnos¢ mieszankizwirowej w czasie zagszczania powinna ldyrowna wilgotndgci
optymalnej. W przypadku gdy wilgoté® mieszanki jest wisza o wecej niz 2% od wilgotngci
optymalnej, mieszarknalezy osuszy w sposob zaakceptowany przezyniera, a w przypadku
gdy jest nkisza o wecej niz 2% - zwilky¢ okreslong iloscig wody. Wilgotn@¢ mozna badé dowolrg
metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowg wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kada warstwa powinna By
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzejy

5.4. Utrzymanie nawierzchnizwirowej

Nawierzchnia zwirowa po oddaniu do eksploatacji powinnac¢bypielegnowana. W
pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ngldba, aby byta ona stale wilgotna, zraszajp
wodg ze zbiornikéw przewmych.

Nawierzchnia powinna lgyrownomiernie zapgzana (dogszczana) przez samochody na
calej jej szeroksri, w okresie 2 tygodni, w zwikku z czym zaleca sprzektadanie ruchu naadge
pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce st wklgsniecia po okresie piegnaciji wyrdwnuje si kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomgpooskardow. Wczesne wyrownanie widdie¢ zapobiega
powstawaniu wybojoéw. Zeli mimo tych zabiegéw twosgzsie wyboje, uszkodzone miejsca nafe
wycigé pionowo i usupé, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa i zagsci¢
wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 6.

6.2. Badania przed przysigpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérzadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszamkirowej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.



6.3. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni zwirowej
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchriwirowe] podaje
tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. Wyszczegblnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i
pomiaréw
1 | Uksztattowanie osi w planie co ,100 m oraz w punktach giownych
tukdw poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | ROwna¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km
- 10 pomiaréw na 1 km oraz w
S | Spadki poprzeczne punk?ach gtéwnych tukow
poziomych
6 | Szerokéc 10 pomiaréw na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiaréw na 1 km
8 | Zag:szczenie 1 badanie na 606 mawierzchni

6.3.2.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie me by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej nz+ 5 cm.

6.3.3.Rzedne wysokéciowe

Odchylenia rgzdnych wysokéciowych nawierzchni od ednych projektowanych nie
powinno by wi¢ksze nk +1 cm i -3 cm.

6.3.4.R6wnc¢ nawierzchni

Nieréwnasci podiuzne nawierzchni nakly mierzy¢ tatg 4-metrows, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [5]. Nieréwrkei poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tata. Nierdwndci nawierzchni
nie powinny przekraczal5 mm.

6.3.5.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaalinny by zgodne z dokumentagj
projektowg z tolerancgj + 0,5%.

6.3.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroka&¢ nawierzchni nie mie r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -5 cm i
+10 cm.

6.3.7.Grubc¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie
szerokdci nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektoeja grubdci nie powinny
przekracza+ 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia najeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz
pomiarow wykonanych co najmniej w 10 punktach rianli porownaniu zgodrigi wykonanych
elementow odwodnienia z dokumentggjojektows.



Pochylenie niwelety dna rowow najesprawdzéa co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkéw projektowanych nigipao by wieksze nk + 0,1%,
przy zachowaniu zgodto z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wad.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalebad& co najmniej dwa razy dziennie, z tyne,
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wyro800 nf.
Kontrole zag;szczenia nawierzchni mna wykonywa dowoln metod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchmiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robat,
- spulchnienie, wyprofilowanie i zggzczenie ze skropieniem wpdodtaza gruntowego lub
warstwy odsczapcej,
- dostarczenie materiatdw,
- dostarczenie i wbudowanie mieszariiirowej,
- wyréwnanie do wymaganego profilu,
- zagszczenie poszczegolnych warstw,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloe
nawierzchni drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika
piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régenoawierzchni
planografem i taf

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka za@szczenia gruntu.



