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1.WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjwymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniemswietlenia ulicznego w miejscowoi: Gnaty,
Kordowina gmina Lelis.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacg Techniczm jako cz$¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, nale
odczytywd i rozumie w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w fkt.

1.3 Zakres rob6t obfych Specyfikagj Techniczia

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia prac przy realizacji
wykonania i odbioru robét elektrycznych dotgcych wykonania éwietlenia ulicznego w
miejscowdci Szkodna

Zakres obejmuje wykonanie:

- zakupu materiatow

- monta stupow dwietlenia ulicznego

- monta opraw ulicznych na stupach

- bada odbiorczych, pomiarow

1.4 Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa ggodne z obowzujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymiykidnania i Odbioru Robot
(WTWIOR) i postanowieniami Umowy.

Stup cdwietleniowy — podpora przeznaczona do podtrzymywania jednejigbej oprawa
oswietleniowych ktéra sktadaesi jednej lub wgcej czsci: stupa, przediienia , wysignika.
Konstrukcje powyej 12m okrélamy jako maszty.

Stup prosty — stup bez wysignika z kaicowka do zamocowania oprawy beg@uinio na
szczycie.

Wysokaos¢ nominalna — odlegté¢ miedzy punktem zamocowania oprawy a doln
ptaszczyzn stopy stiacej do przymocowania stupa do fundamentu.

Stup z wysegnikiem - stup do podtrzymywania jednej lub kilku oprawp@rednictwem
wysiegnikow pohczonych na state lub ragznie ze stupem.

Wysiegnik - element konstrukcyjny stacy do zamocowania oprawy w oklenej
odlegtcci od osi pionowej stupa, e by pojedyczy-jednoramienny, podwojny-
dwuramienny, lub wieloramienny

Zasieg wysiegnika - pozioma odlegia pomkdzy osi podiuzna stupa a kicem wysggnika
Mocowanie wysegnika - elementdczacy na szczycie stupa sicy do zamocowania
wysiegnika , mae mie ten sam przekroj poprzeczny co stup.

Mocowanie oprawy - elementdczacy na kacu stupa lub wysignika shiacy do
zamocowania oprawy. Me byt na state pakczony ze stupem lub wyginikiem.

K at mocowania oprawy - kat migdzy osa podiuzna oprawy a poziomem

Drzwiczki stupowe - pokrywa zamykajca otwor w dolnej agci stupa , zapewniaga
dostp do wreki stupowej w ktdrej mee by instalowane elektryczne wypasaie stupa.
Fundament - element przeznaczony do posadowienia stépaetieniowego.

Otwor wejsciowy kabla - otwér w fundamencie stupa shey do doprowadzenia kabla do
wneki stupowej.

Gtebokosé posadowienia— diuga¢ fundamentu pouej przewidywanego poziomu gruntu.



Stopa stupa— ptyta z otworem na wagie kabli, przyspawana do stupa, zapewgtiajmonta
stupa do fundamentu lub innej konstrukciji.

Oprawa oswietleniowa -urzadzenie staace do rozsytu, filtracji i przeksztatcania struméaen
swietlnego jednego lub kilkarodetswiatta, zawierajce wszystkie elementy niegine do
podtrzymania, mocowania i zabezpieczenia tydet oraz zawierage w razie potrzeby
obwody pomocnicze wraz z elementami potrzebnymicdgodhczenia do sieci zasilge;.
Tabliczka bezpiecznikowa— element instalacji wyposany w bezpieczniki oraz listwy
zaciskowedczacy przewody oprawy awietleniowej z zewstrzna linia zasilajca.

Trasa kabla - pas terenu lub przestrzeni, w ktéorymadoe g jedna lub wgcej linii
kablowych.

Linie kablowe oswietleniowe — kable wielaytowe wraz z osprgem, ut@zone na trasie od
punktu zasilajcego do odbiornika shaca do przesytania energii elektrycznéeetlenia
ulicznego.

Napigcie znamionowe linii- napicie migdzyprzewodowe w przypadkugoiu przemiennego,
napkcie miedzybiegunowe w przypadkugutu statego, na ktore zostata zbudowana linia
kablowa.

Osprzet elektroenergetycznej linii kablowej- zestaw elementow stacych do 4czenia,
zakaiczania lub rozgakiania linii kablowej.

Skrzyzowanie - miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym rzadziomy linii kablowej
przecina rzut poziomy innej linii kablowej lub irg@ urzdzenia uzbrojenia terenu
(rurociagu, gazocigu, drogi, toru kolejowego itp.).

Zbli zenie - miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym linia przebiega wzdiutrasy innego
urzadzenia uzbrojenia terenu.

Nadmierne zblizenie - miejsce, w ktorym odlegéo trasy linii kablowej od przebiegajych
w poblizu uradzei jest mniejsza gidopuszczalna od&pymi przepisami.

Odlegtosé skrzyzowania - odlegtdé pomiedzy krzyzujacymi sk urzadzeniami mierzona w
rzucie pionowym urgdzer od dolnej krawdzi uradzenia potéaonego wyej do gornej
krawedzi urzdzenia potaonego niej.

Ogranicznik przepigé — przyrad stuzacy do ograniczenia warloi szczytowej przegt
udarowych pochodzenia atmosferycznego i zapewaygrzerwanie gdu zwarciowego
przy napgciu

Uziom - przedmiot lub zespot przedmiotéw umieszczonych ungie, tworacy elektryczne
pofaczenie przewodge z gruntem

1.5 Ogdlne wymagania dotygze robot.

Ogolne wymagania dotygeze robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”. Bualo
powinna odbywéa si¢ na podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowgprzadzonej w
oparciu 0 o0golne obowzujace zasady, lecz z uwzglhieniem specyfiki stosowanych
materiatow, urzdzen.

W czasie realizacji naty uwzgkdnia® réwniez wytyczne i instrukcje montawe
opracowane przez producentaaatzen, materiatow.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, za zgodeé z
Dokumentag Projektova, Specyfikacg Techniczm, obowhzujacymi normami oraz za
zgodnd¢ z postanowieniami Umowy.

Dopuszcza sitylko takie odsfpstwa od projektu, ktGre nie narusgppstanowié norm, a §
uzasadnione technicznie, uzgodnione z autorem Kitoje ss udokumentowane zapisem
dokonanym w dzienniku budowy lub innym réwngdmym dowodem.

2. MATERIALY



Materialy, elementy i ueglzenia przeznaczone do robo6t powinny odpowiaBalskim
Normom, a w razie ich braku powinny posiadaprobaty techniczne dopuszega do
stosowania w budownictwie. Materialami stosowanypnzy wykonaniu robot ddacych
przedmiotem niniejszej Shs

Przewody elektroenergetyczne

Przewody elektroenergetyczne typu AsXSn w izolaggowtoce polwinitowej na nagcie
750V. Na powitoce przewodow kabelkowych winno znejdosie oznakowanie producenta,
metra, napecie znamionowe izolacji oraz znak bezpiecsteva i znak dopuszczenia do
obrotu handlowego w budownictwie.

Koncowki kablowe

Do przyhczania kabli do zaciskéw wdzen nalezy stosowa koncéwki kablowe mocowane
nazytach kabla przez zagniatanie. Do kabhyfami miedzianymi kacoéwki kablowe
miedziane. Kacowki powinny posiadaaprobat techniczi oraz dopuszczenia do obrotu
handlowego w budownictwie.

Oprawy oswietleniowe

Oprawa uliczna dwukomorowa. Materialy z jakich wgkoo opraw gwarantuj jej
eksploatagj przez min. 15 lat. Korpus i pokrywa oprawy wykoaanodlewu aluminiowego
malowanego proszkowo na wybrany kolor z palety RKlosz wykonany z hartowanego
szklta materialu odpornego na promieniowanie W¥tkniccie oraz mtnienie z biegiem
czasu. Oprawy wyposgane § w jednoczsciowy, gkboko ttoczony i chemicznie polerowany
I anodyzowany aluminiowy odhkigik, zapewniacy optymalny rozsytswiatta. Uktad
optyczny wyposzony jest w regulagj rozsytu strumieniagwietlnego. Dos{p do wretrza
oprawy (komory ospkgu i komory optycznej) bez zycia narzdzi. Poziom szczelroi
komory optycznej lampy to IP66. Komora optycznaamgy wyposaona jest w system
"oddychania", wymieniacy jednostronnie powietrze pogdizy komon optyczra a
otoczeniem. Wymianazrodta swiatta odbywa s beznarzdziowo. Poziom szczeldoi
komory osprztu elektrycznego to IP66. Osptzelektryczny montowany jest modutowo, co
utatwia ewentualny serwis. Wymiana osgitz nie roszczelnia komory lampy. Napie
znamionowe pracy oprawy 230V/50Hz. Oprawy z autaoanym uktadem redukcji mocy.
Uklad elektryczny wyposany w ukiad kompensacji mocy biernej ¢e6€,85. Oprawy
musz posiadé deklaraag zgodndci CE producenta. Cad opraw winna posiadecertyfikat
na znak bezpiecastwa i znak dopuszczenia do obrotu handlowego vewuadttwie.

Napigcie znamionowe [V]: 230
Moc znamionowa [W]: 100/70
Stopier ochrony IP: 66/44
Klasa ochronngi: I
Trzonek/gniazdo: E40

Zrodto: HST

Odbhgnik: aluminiowy

Rodzaj montau: wyskgnik
Statecznik/ukt.zapl.: indukcyjny z kompensacj
Materiaty: tworzywo, PC
Gwarancja [m]: 24



Wysiegniki do stupow cswietleniowych

Wysiegniki stalowe ocynkowane przystosowane do zabud@wvaa stupach za pomgc
uchwytéw stalowych ocynkowanych.. Wygniki jednoramienne o diugoi I=1,5m o kcie
podniesienia oprawy 2BVysiegniki powinny posiadazacisk do podkczenia przewodu PEN
min25nt. Wysiegniki powinny posiad& aprobat¢ techniczm oraz dopuszczenia do obrotu
handlowego w budownictwie.

Wysiegniki do stupéw aswietleniowych

Skrzynki bezpiecznikowe w obudowie izolacyjnej mtnsowane zabezpieczenia
napowietrznych oprawswietleniowych, wyposzone w wkiadk topikowa oraz gtowk
bezpiecznikow. Mocowane do linii z pomocowa zaciskow.

Skrzynki powinny posiadaaprobat techniczia oraz dopuszczenia do obrotu handlowego w
budownictwie.

Uziemienia

Przewody elektroenergetyczne typu LgYdykrami miedzianymi wielodrutowymi w izolacji i
powtoce polwinitowej na nagtie 750V. Dlazyly ochronnej kombinacja baraotto-zielonej.
Na powtoce przewodow kabelkowych winno znajdéwia oznakowanie producenta, metra
napkcie znamionowe izolacji oraz znak bezpiecstea | znak dopuszczenia do obrotu
handlowego w budownictwie.

3. SPRZET

3.1. Do wykonania robéteoacych przedmiotem niniejszej ST stos@weastpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez inspektora Nagzaprzt:

- Elektronarzdzia rczne

- Samochoéd wigowy z balkonem

Uwaga: parametry spgis podane sorientacyjnie.

3.2. Wykonawca jest zobogdany do aywania jedynie takiego spyii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéi srodowisko wykonywanych robot.

3.3. Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien byzgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektu organizacji robét, ktory uzyskat akcep¢dojspektora Nadzoru.

3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kog@kumentow potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

4.1. Do transportu materiatdw, sptz budowlanego, uszlzen stosowa nastpujace,
sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektadzorusrodki transportu:

- Samochdéd dostawczy do 0,9 t

- Samochdd skrzyn.do 5.0t

- Przyczepa do przevienia kabli

Uwaga: parametry spgis podane sorientacyjnie.

Materiaty wysokie naley zabezpieczy w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. W czasie transportu i przechowywanéeriatow elektroenergetycznych



naleey zachowa wymagania wynikajce ze specjalnych wdawosci tych uradzen,
zastrzeonych przez producenta.

4.2. Wykonawca jest zobogziany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jaké robot i wigciwosci przewaonych towaréw. Srodki
transportu winny by zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu orgaiizobot, ktory
uzyskat akceptagjinspektora Nadzoru.

4.3. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy mggetnid wymagania przepisoéw ruchu
drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak podglegem formalnym jak i
rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolxgodnie z wymaganiami
obowigzujacych PN i EN-PN, WTWIOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:
a) Przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robot
b) Dostarczenie na teren budowy nigditoych materiatdbw, uetdzen | sprztu
budowlanego

5.3. Zakres robot zasadniczych

Przy wykonywaniu rob6t elektrycznych wireowych naley przeprowadzi nastpujace
roboty podstawowe:

- monta stupow

- monta przewoddéw éwietlenia ulicznego AsXSn 2x25 mm2

- montaz opraw na wyggnikach

- badania odbiorcze, pomiarow

5.4. Monta stupow

Stupy naley ustawi@ dzwigiem w uprzednio przygotowane fundamenty prefbwane.
Glebokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu zyalewykona wedtug
dokumentacji projektowej.

Odchyika osi stupa od pionu, po jego ustawienia,mze by wicksza nk 0,001 wysokéci
stupa.

Stup naley ustawi& tak, aby jego weka znajdowata siod strony chodnika, a przy jego
braku, od strony przeciwnej minadjedzajace pojazdy oraz nie powinna ¢bypotazona
nizej nz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.5. Monta wysiegnikow

Wysiegniki nalezy montow& na stupach stagych przy pomocy avigu i samochodu
z balkonem.

Cze$¢ pionows wysiegnika naley wsura¢ do oporu w rur znajdujca Sk w goérnej
czesci stupa éwietleniowego i po ustawieniu go w pionie ngleunieruchomi go srubami,
znajdupcymi sk w nagwintowanych otworach.

Zaleca s} ustawianie pionu wysjnika przy obcizeniu go opraw lub ckzarem
rownym ckzarowi oprawy.



Pohczenia wysignika ze stupem natg chront kapturkiem ostonowym. Szczeliny
pomidzy kapturkiem ostonowym, wyginikiem i rug wierzchotkows stupa, nalgy
wypetnic kitem miniowym.

Wysiegniki powinny by ustawione poddtem 90 stopni z doktaddoia = 2 stopnie do osi
jezdni lub stycznej do osi w przypadku, gdy jezdest w tuku.

Nalezy dazy¢, aby cezsci ukasne wysegnikdw znajdowaly si w jednej ptaszczyie
rownolegtej do powierzchniswietlanej jezdni.

5.6. Monta opraw

Montaz opraw na wysignikach naley wykonywa przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazda opraw przed zamontowaniem naje podhczy¢ do sieci | sprawdéi jej
dziatanie (sprawdzenie &@iecenia s§ lampy).

Oprawy naley montow& po uprzednim wagnicciu przewodow zasilagych do
stupow i wysegnikow , wcagnaé przewdd YDY 3 x 2,5 mm?2 .

Od zhcza kablowego dla stupévéwietleniowych typu IZK z bezpiecznikami BiWts 64 d
kazdej oprawy naley prowadzt po trzy przewody. Oprawy haje mocowa nha
wysiegnikach w sposéb wskazany przez producentawgpipo wprowadzeniu do nich
przewodow zasilagych i ustawieniu ich w pok@nie pracy.

Oprawy powinny by mocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swegiazenia pod
wptywem warunkow atmosferycznych i parcia wiatra tli 11l strefy wiatrowe;j.

a) Badania odbiorcze , pomiary

PrzeprowadZi badania oporn@i izolacji przewodow, skuteczéc  ochrony
przeciwporaeniowej. Sporzdzi¢ protokoty pomiarowe dokumentge przeprowadzone
badania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robaot:

a) ogoélne wymagania dotygze wykonania robo6t, dostawy materiatow, spuzi srodkow
transportu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakaosci robét, materiatéw i urgdzen

c) wykonawca zapewni odpowiedni systendrodki techniczne do kontroli jakoi robot
(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajodpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole
Nalezy przeprowadz nasgpujace kontrole:

a) zgodnéci z Dokumentagj Projektova

b) sprawdzenie podstawowych cech materiatbw podanyech niniejszej ST oraz
wyspecyfikowanych we wkgiwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych

c) dokon& ogledzin uradzea

d) pracy uradzen i wydajnaci

Badania kontrolne obejmugaty proces budowy.

6.3. Badania jakiei robot w czasie budowy.

Badania jakéci robot w czasie ich realizacji nale wykonywa zgodnie z wytycznymi
wiasciwych WTWIOR oraz instrukcjami zawartymi w Normacprobatach Technicznych
dla materiatow i systemow technologicznych.



W czasie prowadzenia robo6t jak rownipo ich uk@czeniu naley przeprowadzi préby i
badania po montawe polegajce na:

- pomiarze rezystancji przewodow

- badaniu skuteczioi ochrony przeciwpotaniowe]
Z przeprowadzonych prob i badanalezy sporadza: stosowne protokoty z oceni
interpretacy wynikow w stosunku do obowaujacych przepiséw i norm.

6.4. Pomiar natenia gwietlenia

Pomiary naley wykonywa po uptywie co najmniej 0,5 godz. odastzenia lamp.

Lampy przed pomiarem powinny bywyswiecone minimum przez 100 godzin.

Pomiary naley wykonywa przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pd@ae, pieszych
i jakichkolwiek obiektow obcych, magych znieksztal¢i przebieg pomiaru.

Pomiary naley w dobrych warunkach atmosferycznych. Pomiary 2yajgzeprowadzadla
punktow jezdni, zgodnie z PN-EN 13201-4.

6.5. Instalacja przeciwparaniowa

Podczas wykonywania uzioméwstaowych naley wykona& pomiar gébokasci utozenia
bednarki oraz sprawdzistan paiczen spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzskanik
zag:szczenia i rozplantowanie gruntu.

Pomiary gtbokdsci utozenia bednarki naky wykonywa& co 10m, przy czym bednarka
powinna by zakopana pod kablem i nie ptycef GOcm.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych najevykona pomiary ich rezystanciji.

Otrzymane wyniki nie magby¢ gorsze od wartei podanych w dokumentacji projektowe;j.

6.6. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty niespetnigie wymaga ustalonych w odpowiednich punktach ST
zostan przez Inspektora odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazadstpstwa od postanowieST zostan rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

 Ogoblne zasady i wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w ST 00.00
~Wymagania ogolne”.

» Roboty obgte niniejsa ST obmierza si w jednostkach miary: szt., kpl., m,®m
pomiar, odcinek.

* Obmiar robot okréda ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

* llos¢ robot oblicza s wedtug sporgdzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzdhieniem wymaga technicznych zawartych w
niniejszej ST i uymuje w ksdze obmiaru.

» Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podiggaj
akceptacji Inspektora Nadzoru i magmsiada wazne certyfikaty legalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT
* Ogolne zasady odbioru robét i ich prg@a podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.
* Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich idoi, jakasci | wartcsci.
 Gotowa¢ do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennikadolvy
przedktadajc Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia upk&ntact
powykonawcz robot.



Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnpostanowieniami Umowy oraz
obowiazujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnég¢ za jednostk obmiarows roboty naley przyjmow& zgodnie z
postanowieniami Umowy, obmiarem robot, ogejakasci uzytych materiatow i
jakasci wykonanych robét, na podstawie wynikow pomiaidvadan.

Zgodnie z postanowieniami Umowy najewykona zakres robot wymieniony w
p.1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania robét obejmuje:

wymiarg oswietlenia ulicznego rondo nr 1

wymiarg oswietlenia ulicznego rondo nr 2

przesuniecie studni kanalizacji telekomunikacyjnej

badania odbiorcze, pomiary

10. PRZEPISY | NORMY

10.1. Przepisy

Prawo Budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.. (Dgt. Nr 89, poz. 414 z
pézniejszymi zmianami)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.200%r. sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiaglbudynki i ich usytuowanie (Dz. U nr 75 poz.
690 — zmiana Dz. U z 2003r. nr 33 poz. 270)

Przepisy budowy ugglzen elektroenergetycznych — Instytut Energetyki

Przepisy eksploatacji wydzen elektroenergetycznych — Instytut Energetyki

Przepisy dotyczce BHP

10.2. Normy

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektagtidwlanych

N-SEP-E004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjme kablowe

PN-EN 12464-1: 2004-Technikavietina gwietlenie miejsc pracy

PN-IEC 664-1: 1998 — Koordynacja izolacji adzexr elektrycznych w uktadach
niskiego nagjcia. Zasady, wymagania i badania.

PN-IEC 60024: 2001 — Ochrona odgromowa obiektowoladanych

PN-IEC 61034: — Instalacje elektryczne w obiektécidowlanych. Ochrona przed
przepkciami.

PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewoe@tektrycznych w obiektach
budowlanych.

PN-E-04700 — Wytyczne przeprowadzania po maowvigch bada odbiorczych
obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE

PN-EN 60439-1:2003 ,Rozdzielnice i sterownice niskpkciowe. Zestawy badane w
petnym i niepeinym zakresie badgpu.”;

PN-76/H-92325 - Bednarka stalowa bez pokrycia lcym&owana
PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odb&rcz

PN-IEC 664-1: 1998 — Koordynacja izolacji adzexr elektrycznych w uktadach
niskiego napjcia. Zasady, wymagania i badania.

PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewoétektrycznych w obiektach
budowlanych.



o ZN-96/TPSA-004 — Zblienia i skrzgowania z innymi urgdzeniami uzbrojenia
terenowego

* ZN-96/TPSA-012 - Kanalizacja kablowa pierwotna. WAgania i badania

* ZN-96/TPSA-023 - Studnie kablowe .Wymagania i baalan

* PN-E-04700 — Wytyczne przeprowadzania po maowigch bada odbiorczych

e obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajéw UE

10.3. Opracowania pomocnicze
» Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych
Tom | = (MGPiB) — Budownictwo ogdlne
» Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych
Tom V — (MGPIB) — Instalacje elektryczne
* Przepisy Budowy Urgdzen Elektroenergetycznych — Instytut Energetyki 1997
* Poradnik Inspektora Nadzoru elektryka
* Instalacje elektryczne — Henryk Markiewicz
e Warunki techniczne jakim powinny odpowigdarzadzenia elektroenergetyczne o
napgciu  znamionowym nie wszym ng  1kV w  zakresie ochrony
przeciwporaeniowej — komentarz, wydanie - Instytut EnergetykKdsrodek
Normalizacji
Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotweacw sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiaglhudynki i ich usytuowanie.



